
研究テーマ 不確実な環境でも適応的に作業するロボット集団

所属  学術研究部工学系 教授 保田 俊行
https://researchmap.jp/yasudats

研究分野 知覚情報処理・知能ロボティクス，知能機械学・機械システム

キーワード 知能ロボット，自律システム，ロボティクス

研究室URL

富山大学研究者プロファイルPure URL：https://u-toyama.elsevierpure.com/ja/persons/
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研究テーマ 微小な力を測れるマイクロマニピュレータシステム

所属  工学部 教授 笹木 亮
https://researchmap.jp/read0045441

研究分野 マイクロセンサ・マイクロアクチュエータ

キーワード 機械計測,メカトロニクス,人間機械システム,医用ロボット

研究室URL http://enghp.eng.u-toyama.ac.jp/labs/me08/

富山大学研究者プロファイルPure URL：https://u-toyama.elsevierpure.com/ja/persons/
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研究テーマ 大規模構造物用インフラ自動点検ロボットシステム

所属  工学部　 教授 笹木 亮
https://researchmap.jp/read0045441

研究分野 画像計測・ロボット

キーワード 機械計測,ロボティクス,メカトロニクス,測量・リモートセンシング

研究室URL http://enghp.eng.u-toyama.ac.jp/labs/me08/

富山大学研究者プロファイルPure URL：https://u-toyama.elsevierpure.com/ja/persons/
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