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研究の背景及び目的

微細な作業において，対象物に触れたり把持した力をマニピュレータ操作者
に知覚させる微細作業用の鉗子・マニピュレータの開発を行っている．アク
チュエータ機能を有する微小な力が計測可能なマイクロセンサが実現でき，
微細作業の高精度化が望める．

期待される効果・応用分野

• 従来研究では主に操作部にかかる応力を力センサを実装することで計測している．
• アクチュエータに液圧駆動関節を用いることで液圧供給系における内圧変動から縫合針にかか
る微細な力を検知できる．
• 検知した力を力覚提示するインタフェースにより，オペレータに微細な感覚をフィードバック
できる .

■ 共同研究・特許など
日本学術振興会科学研究費助成事業（学術研究助成基金助成金・基盤研究（19K04308，15K05
891 ）採択（研究代表者），公益信託飴久晴富山県内大学等研究助成基金平成
29年度研究助成金，科学技術振興機構平成 24 年度研究成果最適展開支援プログラム（A-
STEP）採択（研究代表者），ほか
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