
 
機械・ロボティクス

研究テーマ 移動ロボットのための自律システム制御理論

所属  学術研究部工学系 准教授 山内 淳矢
https://researchmap.jp/jyamauchi/?lang=japanese

研究分野 システム制御，ロボティクス

キーワード 自律システム，サイバーフィジカルシステム，システム制御，ロボティクス 

研究室URL： https://jyamauchi780.github.io/

研究の背景及び目的

期待される効果・応用分野

■ 共同研究・特許など

富山大学研究者プロファイルPure URL：
https://u-toyama.elsevierpure.com/ja/persons/junya-yamauchi/

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

https://researchmap.jp/jyamauchi/?lang=japanese
https://jyamauchi780.github.io/
http://www.tcpdf.org

