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研究の背景及び目的

飛行ドローンの推力を手軽に増強出来れば、更なる利用拡大につながること
が期待される。本研究では、低コストに推力を増加させる手段として、翼周
囲にガイドを付与する方法を提案した。ガイド付与による空力特性の変化を
調べることで、より効率的に推力を増加するガイドを考案し、実用化するこ
とを目指す。

期待される効果・応用分野

本提案ガイドは、既存の飛行ドローンに付与するだけで容易に推力の増強が可能であり、その際
に追加のエネルギー消費を伴わないという特長がある。また単純な形状・構造で構成されている
ため、設計・製作コストも低く、飛行ドローン用のオプショナルパーツとしての普及が期待でき
る。加えて原理上は飛行ドローンに限らず、様々な回転翼に対しても応用可能であり、幅広い用
途での活用が期待できる。
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